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CHCNAV

EXTREM GNSS-PRESTANDA
VISUELL KRAFT PA TOPP

i89 Visual IMU GNSS ar ett kompakt matinstrument utrustat med en 1 408-kanalers GNSS-modul som dkar
RTK-tillgangligheten aven i utmanande miljoer. CHCNAV:s iStar 2.0-teknik innehaller avancerade algoritmer for
jonosfarsmodellering som ger en mycket hog RTK-fixfrekvens, sarskilt viktig i omraden med kraftig solaktivitet.
AUTO-IMU-tekniken eliminerar behovet av manuell initiering och effektiviserar faltarbetet. i89 har dessutom en
imponerande batteritid pa 16,5 timmar och en latt konstruktion pa 750 gram, vilket ger optimal produktivitet i det dagliga
arbetet. Utdver GNSS-funktionerna erbjuder i89 visuell inmatning med exakt 3D-koordinatuttag fran verklig videodata,
vilket férenklar matning i omraden med signalstérningar, begransad atkomst eller sékerhetsrisker. Kombinationen
av panoramalage och integrerad IMU férbattrar bade noggrannhet och effektivitet i fotogrammetriska matningar.
De integrerade AR-funktionerna for visuell navigering och utsattning kan halvera operatorens arbetsboérda — oavsett

erfarenhetsniva.

iISTAR 2.0 OCH JONOSFARISK
STORREDUCERING

Over 96% fixfrekvens i solaktiva regioner

i89 levererar oovertraffad prestanda med 1408 kanaler
och en integrerad SoC for full konstellationssparning.
Avancerade algoritmer okar fixfrekvensen med upp till
15% aven under svara forhallanden. CHCNAV:s iStar
2.0-teknik och dampning av jonosfariska stérningar
ger en tillforlitlig fixfrekvens pa 96%, idealiskt for
laglatitudomraden med hog jonosfarsaktivitet.
Den smalbandsbaserade multipath-reduceringen
forbattrar datakvaliteten med 20%, vilket ger exakta
RTK-matningar, medan den hybrida GNSS-motorn
sakerstaller maximal noggrannhet och tillforlitlighet.

AR-VISUELL NAVIGERING OCH
UTSATTNING

50 % tidsbesparing dven for oerfarna anvandare

AR-baserad navigering och utsattning i i89 forenklar
faltarbetet och minskar arbetstiden med upp till 50%,
aven for mindre erfarna anvandare. Tack vare den tata
integrationen av GNSS-, IMU- och visuell teknik ar
systemet tio ganger mer tillforlitligt &n konventionella
gyroskopbaserade GNSS-l6sningar. 1,5GHz-processorn
mojliggdr somlos drift av dubbla kameror, medan adaptiv
Wi-Fi (5,8GHz) ger snabb 6verforing av AR-data. VPT™
(Virtual Pole Tip)-tekniken gor det mgjligt att visualisera
matpunkter i realtid direkt ovanpa CAD-filen. Det
mangsidiga AR-utsattningslaget stdder allt fran linje- och
gransutsattning till CAD-baserade arbetsfloden.

16,5 TIMMARS BATTERITID OCH
IP68-KLASSNING

Forlangd batteritid, effektiv och hallbar

i89:s hogenergitata batteri ger upp till 16,5 timmars
driftstid. Den intelligenta snabbladdningen pa 18 W
laddar fullt pa bara 3 timmar, vilket 6kar effektiviteten
ytterligare. Med en vikt pa endast 750 g rymmer den
GNSS, IMU och tva kameror i en kompakt fickstor
mottagare. Konstruktionen ar IP68-klassad och klarar ett
fall fran 2 meters hojd.
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VISUELL MATPRESTANDA
MED VR

Mat tidigare oatkomliga punkter med precision

i89 for in visuell teknik i GNSS-matning och mojliggor
exakta matningar aven dar signaler ar blockerade eller
atkomsten begransad eller osaker. De hogkvalitativa
kamerorna extraherar 3D-koordinater med matprecision
direkt fran videodata. Det dynamiska panoramalaget med
85 % overlappning okar effektiviteten med 60 %, medan
integrering av IMU-data i fotogrammetrialgoritmen
forbattrar precisionen vid punktmatning avsevart.

AUTO-IMU TEKNIK

Effektivitet och precision i varje matning

Den inbyggda storningsfria 200 Hz Auto-IMU:n eliminerar
behovet av manuell initiering och ger tillforlitliga
matningar. Automatisk lutningskompensation bibehaller
en noggrannhet pa 3 cm inom ett lutningsintervall pa
upp till 60°, vilket sparar upp till 30 % arbetstid utan att
kompromissa med precisionen.

EFFEKTIV 3D-MODELLERING
Somlos 3D-modellering for olika tillampningar

i89:ans fotogrammetri-algoritmer magjliggér 3D-modellering
av byggnader och fasader. Den kan effektivt kombinera
data fran drénare och GNSS RTK for storskalig
modellering utan de férvrangningar som ofta uppstar
med drénarkameror. Dessutom ar i89 kompatibel med
branschstandardiserade 3D-modelleringsprogramvaror,
vilket ger anvandaren maximal flexibilitet.



1. EXTREM GNSS-PRESTANDA 2. VISUELL NAVIGERING & UTSATTNING

CHCNAV iStar2.0, Djup fusion mellan GNSS, IMU och visuell teknik,
Hybrid GNSS Motor, Avancerad 1.5 GHz CPU,
1408-kanaler och integrerad SoC, Adaptiv 5.8 GHz Wi-Fi,
96% tillforlitlig fixfrekvens, 20% forbattrad datakvalitet. Unik VPT™ (Virtual Pole Tip) teknik.

3. VISUAL INMATNING .AUTO-IMU

Points
nager

Exakt matning av punkter som tidigare inte var atkomliga, 200 Hz AUTO-IMU eliminerar manuell initiering,
Premiumkameror for 3D-koordinater med matprecision, Automatisk lutningskompensation,
Dynamiskt panoramalage okar effektiviteten med 60%, 3 cm noggrannhet vid upp till 60° lutning,

Okad punktfangstfrekvens med 15%. Sparar upp till 30% tid.

5. EFFEKTIV OCH HALLBAR 6. 3D-MODELLERING

Energitatt batteri med 16,5 timmars drift, Videobaserad fotogrammetrialgoritm,
18 W snabbladdning, fulladdat pa 3 timmar, Modellering av byggnader och fasader direkt fran i89-data,
IP68-klassad, klarar 2 meters fall, UAV + i89 RTK-data for storskalig modellering utan distorsion,
Kompakt 750g-design med GNSS, IMU och dubbla kameror. Kompatibel med branschstandardiserad 3D-programvara.
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SPECIFIKATIONER

GNSS-Prestanda

Kanaler 1408 kanaler med iStar2.0
GPS L1C/A, L2C, L2P (Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1,E5a,E5b,E6*

BeiDou B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b*
QZSSs L1C/A, L1C, L2C, L5

NavIC/ IRNSS L5

SBAS L1, L5*

GNSS-Noggrannhet ?

Realtidskinematik (RTK) H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialiseringstid: <10 s
Initialiseringstillforlitlighet: >99.9%
H: 3 mm + 1 ppm RMS

V: 5 mm + 1 ppm RMS

Stod for B2b-PPP, E6B-HAS

H: 10 cm | V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS

V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
V: 5 mm + 0.5 ppm RMS

H: 0.4 mRMS | V: 0.8 m RMS

H:1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS

Visuell utsattning ® H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS

Normalt 2~4 cm, omfang 2~15 m

Efterbearbetad kinematik (PPK)

PPP

Hogprecisionsstatisk
Statisk och snabbstatisk

Koddifferential

Autonom

Visual inmatning
Positionsfrekvens 1 Hz, 5 Hz och 10 Hz

Tid till forsta fix © Kallstart: <45 s, Varmstart: <10 s
Signalaterhamtning: <1 s

200 Hz, AUTO-IMU
0-60°

Ytterligare horisontell osékerhet vid
stanglutning: typiskt < 8 mm + 0,7
mm/°, vid lutningar ned till 30°.

IMU uppdateringsfrekvens
Lutningsvinkel
RTK tilt - kompenserad

Temperatur Drift: -40°C till +65°C

Férvaring: -40°C till +85°C
Luftfuktighet 100% icke-kondenserande
Kapslingsklass IP68® (enligt to IEC 60529)
Fall Tal ett stangfall pa 2 meter
Vibration Uppfyller ISO 9022-36-08 och MIL-

STD-810H

Hindrar att vattenanga tréanger in
under kravande miljéférhallanden

Vattentatt och andningsbart
membran

Normalt 2.2 W

18 W QC . Fulladdad pa 3 timmar

UHF/4G RTK Rover utan kamera:
upp till 16,5 timmar

Visuell utsattning/inmatning:

upp till 9,5 timmar

UHF RTK-bas: upp till 10 timmar
Statisk: upp till 22 timmar

Energiférbrukning

Snabbladdning
Drifttid pa internt batteri ©
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Extern strémingang 5V/2A

Storlek (D x H) @ 133 x 87 mm
Vikt 7509
Frontpanel 4 LED

2 Fysiska knappar

Kalibreringsfri IMU for
stanglutningskompensation.
Immun mot magnetiska stérningar.

Lutningssensor

Sensorpixlar Dubbelkamera, global slutare med
2 MP & 5 MP.

Synfalt 75°

Videobildfrekvens 25 fps

Bildgruppsinspelning Metod: videofotogrammetri.
Hastighet: vanligtvis 2 Hz, upp till 25
Hz. Max inspelningstid: 60 s med en

bildgruppstorlek pa cirka 60 MB.

LandStar-programvara, stod for
Visuell navigering/utsattning/
inmatning samt 3D Modellering

Kommunikation
NFC for parkoppling av enheter.

Funktioner

©)

Tradlés anslutning

Wi-Fi 802.11 b/g/n/ac, 5.8 GHz

& 2.4 GHz, accesspunktlage
Bluetooth® v 4.2, bakatkompatibel

1 x USB Type-C-port (extern strom,
Portar datadverforing, fw-uppdatering)

1 x UHF-antennport (TNC hona)

Standard Int. Tx/Rx: 410 - 470 MHz
Sandningseffekt: 0.5 W, 1 W
Protokoll: CHC, Transparent,
TT450, Satel

Lank: 9600 bps till 19200 bps
Rackvidd: Typiskt 3 km, upp till 8
km med optimala forhallanden.

Inbyggd UHF radio

RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR in/ut
HCN, RINEX 2.11, 3.02

NMEA 0183 utgang

NTRIP Klient, NTRIP Caster

Data format

Datalagring 8 GB hoghastighetsminne

Efterlevnad av lagar och férordningar

IGS-antennkalibrering, NGS-
antennkalibrering, IEC 62133-
2:2017+A1, IEC 62368-

1:2014, FN-manual avsnitt 38.3,
1C:32467-A2045

Internationella standarder

“CEFC

(1) 1 enlighet med specifikationer, men beroende av tillgang till kommersiella tjanstedefinitioner fér BDS ICD,
GLONASS, Galileo, QZSS och IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS),
BDS B2b och SBAS L5 kommer att tillhandahallas genom framtida firmwareuppdatering.(2) Noggrannhet och
tillférlitlighet faststalls under fri sikt, utan multipath-effekter, med optimal GNSS-geometri och atmosfériska
forhallanden. Prestandan forutsatter minst fem iter och att rekonm ade GPS-rutiner foljs. PPP-
noggrannhet paverkas av region, miljé och konvergenstid. Hogprecisionsstatisk méatning kraver minst 24 timmars
observation och precisa efemerider.(3) CHCNAV:s VPT™ (Virtual Pole Tip)-teknik sékerstaller exakt inriktning av
den virtuella polspetsen med den réda punkten som representerar utsattningspositionen i LandStar-programvaran
inom godtagna felmarginaler.(4) | enlighet med specifikationer; 10 Hz kommer att tillhandahallas genom framtida
firmwareuppdatering.(5) Typiskt observerade varden.(6) Skydd mot stank, vatten och damm; testad under
kontrollerade laboratorieforhallanden med 1P68-klassning enligt IEC-standard 60529.(7) GNSS-mottagaren stoder
18 W QC. Produktpaketet levereras med en standardadapter pa 12 W, och en 18 W QC-adapter finns som tillval.(8)
Uppladdningsbart inbyggt litumbatteri pa 7,2 VV / 4900 mAh. Batteritiden paverkas av driftstemperaturen.

(9) Funktionen fér 3D-modellering kan aktiveras via funktionskod.
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