SPECIFIKATIONER

» GNSS-prestanda™

Kanaler 1408 kanaler med iStar 2.0
GPS L1C/A, L1C, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS G1,G2,G3

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSS L1C/A, L1C, L2C, L5
NavIC/ IRNSS L5*

SBAS L1C/A*

» GNSS Noggrannhet®@

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS

Initialiseringstid: <10 s

Initialiseringstillforlitlighet: >99.9%

Efterbearbetad H:3 mm + 1 ppm RMS

kinematik (PPK) V:5mm + 1 ppm RMS

PPP Stod for B2b-PPP, E6B-HAS
H:10cm | V:20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V:3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H:2.5 mm + 0.5 ppm RMS
V:5mm + 0.5 ppm RMS

Koddifferential H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS
Autonom H: 1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS
Med GNSS signal: +£3 cm (20)
. o Utan GNSS signal: £5 cm (20)
SFix matning® i en 20 m radie
Stod for somlos SFix-initiering
lutningskompensation 0-360°

Realtidskinematik (RTK)

Hoégprecisionsstatisk

Statisk och snabbstatisk

Visuell fusionmatning med flera punkter
per tagning, rackvidd upp till 20 m.
- . Med GNSS-signal:
Vi-LiDAR maétning typisk noggrannhet +5 cm vid 15 m.
Utan GNSS-signal:
drivs av SFix, tillforlitlig i alla skymda miljoer

IMU uppdateringsfrekvens 200 Hz, AUTO-IMU

IMU Lutningsvinkel 0-60°
IMU lutningskompenserad 8 mm + 0.3 mm/° lutning ned till 30°
» LiDAR
= . 30 m vid 10% reflektivitet
Réckvidd 70 m vid 80% reflektivitet
Synfalt H: 360°| V: 90°
Ogonsikerhetsklass  Klass 1 (IEC60825 - 1:2014)
Punktfrekvens 860,544 punkter/sekund (single - echo mode)
Antal Linjer 96
» Vi-LiDAR Kamera
Sensorpixlar 8 MP HD telefoto
Blandare F/2.2
Synfalt 77.5°(H)* 48.8°(V)

Optimalt bildavstand 5-20m

Vi-LiDAR kontaktlés métning
AR visuell navigering

Funktioner

» Fargkamera

Sensorpixlar Dubbelkamera, global slutare med 2 MP
Synfalt Dubbelkamera kombinerad FOV 130° (H) x 46° (V)
Funktioner Vidvinkelfargning, punktmoln i akta farg

» Bottenkamera

» Miljoer

Drifttemperatur -20°C till +55°C
Foérvaringstemperatur -40°C till +75°C
Kapslingsklass IP67“ (enligt IEC 60529)
Stétmotstandsgrad IK08

» Hardvara

Storlek 208 mm X 162.0 mm x 95.5 mm
Vikt 1.39kg

LiDAR Skydd Standard skyddsoverdrag
Frontpanel 2 LED, 1 fysisk knapp

» Elektriskt

Batteri 7.2V/ 9900mAh/ 71.28Wh

A i SFix / Vi-LiDAR / Punktmolnsskanning: ~15W
Effektforbrukning UHF/ 4G RTK Rover: ~4W
Drifttid pa internt SFix / Vi-LiDAR / Punktmolnsskanning: upp till 5h
batteri ® UHF/4G RTK Rover: normalt 22h

Snabbladdning Stoder upp till 30 W PD-snabbladdning
Full laddning pa 5 timmar

» Kommunikation

WiFi IEEE 802.11g
IEEE 802.11ac VHT80 CH42 & 155
Bluetooth® 5.0 & 4.2 +EDR, backward compatible

Standard endast intern Rx: 410-470 MHz
Protokoll: CHC, Transparent, TT450

64 GB internminne (upp till 1h skanning pa plats
eller 30h pktmolnslagring), utékningsbart till 1 TB

1 x USB V3.0 Typ-C-port (datanedladdning)
1 x UHF-antennport (SMA-hane)

RTCM 2.x/ 3.x, CMR ingang/utgang
HCN, RINEX 2.11/3.02

Dataformat NMEA 0183 utgang, NTRIP-klient
Efterbehandlingsfritt LAS-punktmoln
med GEO-koordinater

Inbyggd UHF radio

Datalagring

Portar

» Efterlevnad av lagar och féorordningar

RE-direktiv 2014/53/EU, IEC 62133-2:2017,
EN 18031-1/-2:2024, IEC 62368-1:2014,
Internationella IEC 60825-1-2014,
standarder FCC-regler och foreskrifter del 15,
Radioutrustning i JAPAN,
FN-manual avsnitt 38.3

Y CEFE A

*Specifikationerna kan komma att dndras utan féoregaende meddelande.

(1) Kompatibel, men beroende av att kommersiella tjanster for Galileo, QZSS och IRNSS finns tillgangli-
ga. Stod for Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), IRNSS L5 och SBAS L1C/A tillhandahalls
via framtida firmware-uppdatering.

(2) Noggrannhet och tillforlitlighet ar angivna for fri sikt utan multipath, med optimal GNSS-geometri
och atmosfar. Prestanda forutsatter minst 5 satelliter och att allménna rekommendationer for GPS f6ljs.
PPP-noggrannhet paverkas av region, miljé och konvergenstid. Hogprecisionsstatik kraver minst 24
timmars langtidsobservation och precisa efemerider.

(3) Efter 20 m okar felet med cirka 3 cm for varje ytterligare 10 m.

(4) Sténk-, vatten- och dammtélig enligt IP67, testad under kontrollerade laboratorieférhallanden
enligt IEC 60529.

(5) Batteritiden beror pa arbetstemperatur, omgivning och arbetslage.

Samtliga ovanstdende testvarden kommer fran CHC Navigations interna laboratorier under typiska
forhallanden. Faktiska resultat kan variera beroende pa produktvariationer, programvaruversioner,
anvéandning och miljéfaktorer.

Sensorpixlar 2 MP

- B ©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Alla rattigheter forbehallna. CHCNAV och
Synfalt 90 CHCNAV-logotypen ar varumarken som tillhor Shanghai Huace Navigation Technology Limited. Alla
Funktioner AR Visuell utséttning andra varumarken tillhor sina respektive dgare. Reviderad oktober 2025.
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CHCNAV

Mangsidig GNSS-mottagare, visuell LIDAR
med konsekvent noggrannhet i skymda miljoer
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» NU KAN DU LITA PA VARJE FIX!

ViLii100 & CHCNAV:s flaggskeppsmottagare for Visuell LIDAR GNSS
RTK, framtagen for nadsta generations hogprecisionsmétning. Med
avancerad GNSS-satellitsignalsfiltrering, multisensorfusion, SFix
2.0-algoritmer och integrerad Vi-LiDAR sakerstéller den konsekvent
centimeternoggrannhet.

Utformad for komplexa miljoer mojliggor ViLi i100 noggrann
datainsamling 6ver varierad terréng, vilket gor att anvéndare kan
arbeta tryggt dven bortom GNSS-systemens traditionella begrédn-
sningar.

» SAKER OCH KONSEKVENT NOGGRANNHET | SKYMDA MILJOER

A . . . .
2o e o A % 3x battre med auto-filtrering av multipath
= e _ o Ndsta generations LiDAR-fusion med 860 000 pkt/sek fangar exakt 3D-data av
., - e - omgivande byggnader i GNSS-blockerade miljéer, medan realtidsanalys av

satellitbanor automatiskt filtrerar signaler som paverkas av flervdagsfel fran
hinder eller reflektioner.

<5 cm Absolut Noggrannhet

Sakerstaller stabil, storningsfri positionering med konsekvent 5 cm absolut
noggrannhet, dven i smala grander, tat skog eller ndra hoghus.

» FORBATTRAD SFix 2.0 MOTOR

Totalstation €@ ViLiit00 &

5 cm inom 20 m i GNSS-fria omraden Totalstation € ViLii100 &

Den forbattrade SFix 2.0-motorn sdkerstdller 5 cm noggrannhetinom  Inget behov av att byta till totalstation, upplev verklig “GNSS var som
20 m dven i GNSS-fria omraden, genom att nyttja 3D-laserdata pa  helst” dven under takutsprang, viadukter eller pa tata bygg-
860.000 punkter/sekund och SLAM-baserade vinkelbegransningar for  arbetsplatser.

att dterskapa exakt positionering utan satelliter.

» 3D-PUNKTMOLN FOR VOLYMBERAKNING

_-_ -

99.98% Noggrannhet Beroringsfri matning

Hogprecisions LiDAR-skanning och den Bara att skanna, definiera omradet och fa Inget behov av att betrada det uppmatta
intelligenta LandStar-appen filtrerar bort ~ omedelbara volymresultat direkt pa plats. omradet - ett arbetsflode som forenar
brus och mojliggor realtidsberdkning av noggrannhet, effektivitet och sakerhet.
schakt-/fylinadsvolymer direkt pa plats.

Markarbete i realtid

» Nyckelfunktioner

Séker och konsekvent noggrannhet i skymda miljéer. Rétt fran borjan - varje gang.

SFix 2.0: Tillforlitlig 5 cm noggrannhet inom 20 m i GNSS-fria omraden.

Vi-LiDAR: Ta ett foto, fa punktdata direkt — inget behov av att sikta eller sta stadigt.

©
,@ Realtids punktmolnsberdkning av volymer: noggrant, snabbt och sakert.
®

Allt-i-ett-flaggskepp GNSS-mottagare med alla konventionella funktioner inkluderade.

» Vi-LiDAR BERORINGSFRI INMATNING

Wi v . - . o

Mat snabbt och precist

utan att sta still och sikta 8 MP telefotokamera vid 15 m

Vi-LiDAR tar ett enda foto och extraherar omedelbart flera Ger tydliga bilder pd 15 m med 5 cm noggrannhet, vilket gor
3D-koordinater — utan att du behover sikta, sta stilla eller rikta datainsamlingen effektiv i komplexa miljéer och svaratkomliga
in matstangen. Det minskar handskakningar och manskliga fel omraden.

och ger snabbare, mer tillforlitliga resultat pa sakert avstand.

» ALLT-I-ETT FLAGGSKEPPS GNSS MOTTAGARE

NTRIP_L PP J

. ) . Allt-i-ett flaggskepp, full funktionssupport
P ry + (] Alla traditionella RTK-funktioner och nasta generations egenskaper i
' A en kompakt enhet, LandStar-kompatibel, med NTRIP, UHF och PPP
a T - s for mangsidig anvandning pa olika platser.

+50% effektivitet

Dubbla kameror for visuell utsattning av CAD+AR accelererar
arbetsfloden med upp till 50 %.

» Anvandningsfall
!_I'l

GNSS-signalblockerade omraden GNSS-signalférvagrade omraden Volymberdkningar Berdéringsfri matning
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